MOTEUR COURANT CONTINU A AIMANTS PERMANENTS
7E3355-(XXXXX)-18Y-(RC)-RH

4x M3 prof utile 4mm 2 x M2.5 prof utile 4mm
sur @ de percage 25.4mm sur@ de percage 19mm
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Poids du Moteur: 140 g

Pour déterminer votre moteur : Remplacer les (xxxxx) parla * référence du bobinage

* L Tension Caractéristiques Caractéristiques au Caractéristiques | Puisgance | Résistance Self Constante Force
Ref‘;fnce Nominale avide meilleur rendement au démarrage en pic Totale Inductance | de Couple | Electro Motrice
bobinage Vele mA Rpm g-om | Rpm | mA % Watt(s) | g-cm mA Watt(s) 0111_121(9) mH Kg-Cm/A V/1000 tours

17125 12 70 2630 o4 2029 240 46.38 1.33 280 812 1.89 14.78 10.00 0.38 4.00
19100 12 95 2345 76 1825 340 34.94 142 343 1200 2.07 10.00 6.40 0.31 3.20
21080 12 125 4250 &4 3330 475 50.44 2.87 388 1740 4.23 6.90 0.2 0.24 2.60
23068 12 135 4850 93 3906 661 47.02 373 478 2840 5905 423 3.0 0.18 2.20
25058 12 175 5800 102 4698 701 53.90 492 537 3260 8.00 368 22 0.17 1.85
270438 12 215 7100 106 5816 990 53.29 6.33 586 4500 10.68 267 1.5 0.14 1.53
29042 12 260 5100 119 6601 1209 55.50 5.07 643 5390 13.37 223 1.1 0.13 1.33
13210 24 50 3270 83 25128 177 50.87 2.16 366 608 3.07 30.47 23.00 0.06 6.70
15160 24 70 4300 97 3389 267 52.70 338 458 1000 5.06 24.00 16.0 0.49 5.07
17125 24 75 5520 101 4533 358 54.68 4.70 565 1660 5.01 14.46 10.00 0.36 4.00
19100 24 110 6800 120 5569 524 54.53 6.86 663 2400 11.58 10.00 64 0.29 3.20
21080 24 140 85950 132 7445 712 59.09 10.09 785 3540 15.04 678 4.2 0.23 2.60
. 2
Inerfie du Rotor:  0.022 Kg-Cm Montage sur réducteur(s): GBP 30 - GBL / GBF 35 - GBM 37 - GBM 50

CODEUR OPTIQUE : EE 3020

Dessiné par : Abdoul SOHORE le 01.01.2009
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